


第5周 实操工单：运动控制
智能网联汽车概论 · AiNova声光与变速控制
学生信息
	姓名
	班级
	组号
	日期
	AiNova编号
	JetAuto编号

	
	
	
	
	
	


一、设备检查
	检查项
	确认(√)

	USB数据线已连接
	

	蓝牙模块已拔除
	

	电池电量≥7V
	

	小车开关已关闭
	

	
	

	
	


二、直行参数记录表
	序号
	转速(rpm)
	方向
	运行效果

	1
	50
	前进
	

	2
	70
	前进
	

	3
	30
	前进
	

	
	
	
	

	
	
	
	


三、转弯参数记录表
	序号
	电机1方向
	电机2方向
	转弯方向
	运行效果

	1
	正
	负
	右转
	

	2
	负
	正
	左转
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	


四、循环运动记录
	运动路线
	直行时间
	转弯时间
	是否成功
	问题描述

	方形路线
	3秒
	0.47秒
	
	

	修改后路线
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	


评价反馈（1=不合格 5=优秀）
	评价项
	评价标准
	自评
	互评

	安全规范
	遵守安全要求，规范取放设备
	
	

	设备认识
	准确指出部件名称与功能
	
	

	工单完成
	记录完整、数据准确
	
	

	团队协作
	分工明确、互相配合
	
	









