


第8周 实操工单：测距报警
智能网联汽车概论 · AiNova标签与路标识别
学生信息
	姓名
	班级
	组号
	日期
	AiNova编号
	JetAuto编号

	
	
	
	
	
	


一、设备检查
	检查项
	确认(√)

	USB连接正常
	

	小车开关已关闭
	

	超声波模块无遮挡
	

	放置环境平整
	

	
	

	
	


二、测距数据记录表
	障碍物距离(cm)
	LED颜色
	蜂鸣器状态
	报警状态

	>10
	
	
	

	<10
	
	
	

	5
	
	
	

	15
	
	
	

	30
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	


三、参数修改记录
	原范围
	修改后范围
	效果对比

	0-50cm
	20-100cm
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	


四、报警距离验证
	距离范围
	LED颜色变化
	蜂鸣器变化
	验证(√)

	距离>10cm
	
	
	

	距离<10cm
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	


评价反馈（1=不合格 5=优秀）
	评价项
	评价标准
	自评
	互评

	安全规范
	遵守安全要求，规范取放设备
	
	

	设备认识
	准确指出部件名称与功能
	
	

	工单完成
	记录完整、数据准确
	
	

	团队协作
	分工明确、互相配合
	
	









