第19周任务工单：人体感应、红外遥控与继电器
Arduino技术及应用 · 第19周 · 人体感应、红外遥控与继电器（项目八）
学生信息
	姓名
	班级
	组号
	日期
	套件编号
	成绩

	
	
	
	
	
	


一、操作确认清单（完成一项打√）
	序号
	确认项
	完成√

	1
	三模块接线正确（PIR→D7、继电器→D8、红外→D2）
	□

	2
	已实测继电器触发电平并在程序中正确使用
	□

	3
	记录遥控器"开/关"两个按键的键值
	□

	4
	完成无人/有人/遥控开/遥控关4工况测试
	□

	5
	继电器输出端只接了低压LED负载
	□


二、数据记录：4工况测试
	工况
	第1次
	第2次
	第3次
	LED状态
	继电器指示灯

	无人
	
	
	
	
	

	有人
	
	
	
	
	

	遥控开启
	
	
	
	
	

	遥控关闭
	
	
	
	
	


三、红外键值记录
	按键
	键值(HEX)
	功能

	
	
	开启

	
	
	关闭


四、课外任务
提交联动控制测试记录：整理继电器触发电平实测结果、红外键值表与4工况测试数据。
五、我的收获与疑问
 
 
 
评价反馈（1=不合格 5=优秀）
	评价项目
	评价标准
	自评
	互评
	师评

	安全操作
	仅接低压负载、断电接线、PIR初始化等待
	
	
	

	电路接线
	三模块接线正确，继电器端子接法规范
	
	
	

	程序代码
	digitalRead判断、触发电平、红外键值判断正确
	
	
	

	功能实现
	4工况动作正确，自动/手动模式不冲突
	
	
	

	记录素养
	触发电平、键值、工况数据完整
	
	
	






